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A Multi-Radar Non-Contact Healthcare Monitoring System for Multi-Person Sensing Toward a
Safer Society

i il
SR3HE 10H ~ SfT7THE 9H

WA
SRMTHE 124

WA
FARRS: KPR TR 5eR A LY HR #d%
BRAS it

Department of Electrical Engineering, Kyoto University, Professor

Takuya Sakamoto



B =

ARBFZEIE, L— & & W2 IR A R RHANC B\ T BERINEE T H - 722 NSRRI 2 B EE 2o
LEMICERTH L2 AMNE LTHER L, BB o akE LW IEREEHINIE., FIAE &R
DS | SR - AR B0E - FLSF D 72 PIRIEW B COTERABS IR STV D —TJ7 | BESCIRE O 8,
S NBERBRIC R 28k, S DICIXGEL - 7T A4 N —OFENFE LD K & 7REREE L 7o o Tz,

ZID OFRREICK L, AT, B — X ZRRICHVD L—F %y N T —7 L ARG 25
M Ll 3~ 2 A REERE TV & M S D T2 87 7e JEE Al AR ARG HAI B A 4R R LT, EEUT M HEHA
ENTRIGENE R OBGRE ET ML L, EHEORHGA T, RFAHEE, L — X &MfHEEZITH &
T, ZANBERBEICB W TORE LT —# A E s Lic, &6, DA EOmMIERSIZER L
FENTFIEAE AL, DRI E O mifg B b2 EBL LT,

WFGEHIH] 238 U CEERERIC FIEZ @b L BeEPE I —EREREICB W TR R 16 4255 e Lic%
NBFIREE AN JE3E L7, 2 OSSR, Bl R8s, RN AT 2R I TH, R - DO
BEEHUSHE 0% LA ER L, H—L—2 FNORRAELBZ 2 FEAEEZR LI,

F 7, ABFFE CITEMTBASE L 31T L, FERERLASF 0 & o MR BRI R A S 2 b & L MERA R X
OESRE 21TV, FEEEA A RFH O FEE TR AT R EBE « 77 A S — Bl 2B LT, e
I EL - 7T A N =R Y =N IERUTIKGE S AV, BHANAA M & 252 S0 A2 WL D Mt 2 % 1
STz,

VLEDRRIZ LD | R, R AR 2 BRBIRO S ERIcE E b 2 L7 2 A H - FEBR
B - RIS A E LT RAIEINAR & U THES. L2 SIS & 5, AR TE SR & Fik
X, A% OIS~V A TEFZEORAE L 72D L L BT, A — MERICRBIT B L0« LR RS
MR OFEBUCEBRS 2 Z LIRS D,



	1. 研究の背景と目的
	【課題①】 姿勢や体動による生体計測の精度低下
	【課題②】 密集する多人数の生体計測における遮蔽
	【課題③】 非接触ヘルスケア計測に関わる倫理的課題
	【研究の目的】
	【研究の目標】
	2. 研究課題設定の意図（独創性・新規性・社会的・学術的効果）
	【独創性・新規性】
	【社会的効果】
	【学術的効果】
	3. 研究実施体制
	4. 研究内容
	4.1 複数方向からの計測と生体数理モデル化
	4.2 生体数理モデルの精緻化と倫理調査
	4.3 複数レーダ統合技術および高調波に基づく高精度心拍計測
	4.4 多人数同時計測の実証と倫理基盤の確立
	5. 研究成果の総括
	6. 今後の展望
	7. 謝辞
	8. 対外発表
	【国際ジャーナル論文】
	【国際会議発表】
	【国内会議発表】



